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Gorluntu Isleme ve Yapay
Zeka ile Kavsak ve Sehir
Planlama Analizi

Drone ve kameralar sayesinde, goruntu isleme ve yapay zeka
teknolojileri kullanarak kavsak ve sehir planlama icin detayli analizler
yapilabilir. Bu teknolojiler trafik yogunlugunu, yol kullanim durumlarinj,
yaya hareketlerini ve daha bircok kriteri 6lcip analiz edebilir.
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Sunum Amaci ve Kapsami
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Bu sunumun temel amaca, géruntu isleme ve yapay zeka teknolojilerinin kavsak ve sehir
planlama analizlerinde nasil kullanilabilecegini géstermektir.
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Kapsam

Sunumda, drone ve kamera teknolojilerinin gelisimi, bu teknolojilerin sagladigl yeni imkanlar,
kavsak ve sehir planlama alanlarindaki uygulama drnekleri ele alinacaktir.
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Uygulama Alanlari

Trafik akisi ve guvenliginin iyilestirilmesi, altyapi ihtiyaclarinin belirlenmesi, yesil alan dagilimi ve
ulasim aginin optimizasyonu gibi konular incelenecektir.
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Goruntu Isleme Teknolojilerindeki
Geligmeler

Goruntu isleme teknolojileri son yillarda buyUk adimlar atmistir. Derin 6grenme algoritmalari, gercek zamanl
isleme yetenekleri ve goruntu sensorlerindeki iyilesmeler, gorantt tabanli uygulamalarin sinirlarini
genisletmistir.
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Yillik Gunluk Siniflandirma

BlUyume Orani islem Kapasitesi Dogruluk Orani
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Yapay Zeka Uygulamalarinin Sundugu
Olanaklar

lleri Seviye Analitik Otonom Sistemler Bilgisayarl Goru

Yapay zeka, devasa miktarlardaki Yapay zeka teknolojileri, insansiz hava Nesne tanima, géruntu siniflandirma ve

verileri isleyip anlamli bilgiler ¢cikartarak  araclarive robotlarin tam otomatik hale  duygu analizi gibi yapay zeka tabanl

karar verme sureclerini iyilestirir. gelmesini saglar. goru becerileri, bircok uygulamada
kullanilir.
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Drone ve Kamera
Teknolojilerindeki
Yenilikler

Drone ve kamera teknolojileri son yillarda hizla gelismektedir. Yeni nesil
drone'lar daha uzun ucus surelerine, yuksek ¢6zunuarluklu kameralara ve
gelismis sensorlere sahip. Ayrica, yapay zeka destekli gérantu isleme
algoritmalari ile kus bakisi cekilen gértntuler aninda islenerek anlamli

veriler elde edilebiliyor.

Kompakt ve hafif kameralar da drone'lara entegre edilebiliyor. Boylece
havadan yuksek kaliteli, gercek zamanli géruntuler elde etmek mumkudn
oluyor. Bu teknolojiler, trafik akisini ve sehir planlama sureclerini

gelistirmek icin buyuk potansiyel sunuyor.
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Kavsak Analizinde Kullanim Ornekleri

Trafik Yogunlugu

]
Kavsaklardaki anlk trafik akisinin él¢tlmesi
SUrdcu Davraniglari
2
Yaya gecislerinde ve serit degisikliklerinde strtcu davranislarinin analizi
Kaza Tespiti
3
Kavsaklarda olusabilecek kaza risklerinin dnceden belirlenmesi
Trafik Sinyalizasyonu
4

Sinyalizasyon surelerinin optimizasyonu icin verilerin toplanmasi

GOruntu isleme ve yapay zeka teknolojileri, kavsaklardaki trafik akisini, sirtcu davranislarini, kaza risklerini ve sinyalizasyon sistemlerinin
etkinligini analiz etmek icin kullanilabilir. Béylece trafik yonetimi ve surucu guvenligi iyilestirilebilir.



Trafik Akigi ve GUvenligin

Gercek Zamanl Analiz

Drone ve kamera goruntulerini
kullanarak trafik akisini gercek
zamanli olarak izleyebilir ve sorunlu

bdlgeleri tespit edebiliriz.
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Akilli Uyari Sistemileri

Yapay zeka destekli uyari sistemleri
suruculeri tehlikeli durumlar
konusunda aninda bilgilendirebilir

ve kaza risklerini azaltabilir.
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lestirme

Trafik Yonetim
Optimizasyonu

Analiz sonuclarina gore kavsak
sinyalizasyon, serit dagilimi ve hiz
limitleri gibi trafik yonetim

parametrelerini optimize edebiliriz.
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Sehir Planlama Analizinde Kullanim Ornekleri

Altyapi Planlama

1 Yol agl, su sebekesi, elektrik ve iletisim hatlarinin optimal konumlandiriimasi

Arazinin Kullanimi

Konut, ticaret, sanayi ve yesil alanlarin dengeli dagilimi

Ulasim Optimizasyonu

Karayolu, rayli sistem ve toplu tasima aginin etkin planlanmasi

Goruntu isleme ve yapay zeka teknolojilerinin kentteki gorsel verilerin analizi, sehir planlamanin cesitli alanlarinda kullanilmasina olanak
saglar. Bu analizler altyapi ihtiyaclarini belirlemek, arazi kullanimini optimize etmek ve ulasim agini iyilestirmek icin temel olusturur.



Altyapi Ihtiyaclarinin Belirlenmesi

Yol ve Trafik
Altyapisi

Mevcut yol aginin durumu,
trafik sinyalizasyon
sistemleri ve kaldirimlarin
yeterliligi gibi konular
analiz edilir. Hizmet
kalitesinin artiriimasi icin
gerekli iyilestirmeler
belirlenir.

Enerji ve lletigim
Altyapisi

Elektrik, dogalgaz ve
internet gibi temel altyap!
sistemlerinin kapasitesi ve
erisilebilirligi incelenir.
Gelecekteki ihtiyaclara
cevap verebilecek sekilde
guclendirme ihtiyaclari
tespit edilir.

Su ve Kanalizasyon
Altyapisi

icme suyu ve atik su
sistemlerinin durumu
analiz edilir. Evsel ve
endustriyel kullanimi
karsilayabilecek sekilde
modernizasyon ihtiyaclari

belirlenir.
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Yesil Alan ve
Aydinlatma

Park, bahce ve ortak
alanlarin kapasitesi gbzden
gecirilir. Halkin refahini
artiracak yeni yesil alan ve
aydinlatma yatirimlari
planlanir.
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Ulasim Aginin lyilestiriimesi

Trafik Akiginin Optimizasyonu

Goruntu isleme ve yapay zeka teknolojileriyle, sehir ici ulasim
agindaki darbogazlar ve trafik yogunlugu analiz edilebilir. Bdylece,
rotalama ve sinyalizasyon sistemlerinin iyilestirilmesi mumkuin
olur.

Yaya ve Bisiklet Akslarinin Optimizasyonu

Gorsel verilerden hareketle, yaya ve bisiklet hareketliliginin yogun
oldugu bélgeler tespit edilebilir. Buna gore, bu kullanicilarin
guvenligini ve erisebilirligini artiracak yeni guzergahlar
planlanabilir.

Toplu Tagima Aginin Geligtiriimesi

Kamera ve drone verilerinden yararlanarak, mevcut toplu tasima
hatlarinin kullanimi ve yolcu talepleri degerlendirilebilir. Bu sayede,
kullanicr intiyacglarina daha iyi cevap verecek glizergahlar ve sefer
sikliklart belirlenebilir.

Otopark Yonetiminin lyilestiriimesi

Kamera sistemleri araciligiyla otopark doluluk oranlari ve kullanim
kaliplari incelenebilir. Bu veriler dogrultusunda, ara¢ sahiplerinin
ihtiyaclarina cevap verecek akilli otopark yéonetim sistemleri
gelistirilebilir.
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Surdarulebilirlik ve Cevre Boyutu

Surdurulebilir Kentler

Goruntl isleme ve yapay zeka
teknolojileri, sehir planlamacilarina
daha yesil, enerji verimli ve yasanabilir
kentler insa etme konusunda yardimci

olur.

Ulagim Aginin
Optimizasyonu

Kavsak analizleri ve trafik akis yonetimi,
sehirlerin karbon ayak izini azaltmak ve
ulasim agini strduarulebilir hale
getirmek icin kullanilabilir,

Dogal Cevrenin Korunmasi

Kamera ve drone teknolojileri, sehir
planlamacilarinin dogal kaynaklari, yesil
alanlarive biyocesitliligi korumalarina

yardimci olur.
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Teknolojik Zorluklar ve Cozum
Onerileri

Veri Guvenligi

Drone ve kamera sistemlerinden
toplanan buyuk miktardaki kisisel
verinin guvenli sekilde depolanmasi
ve islenmesi dnemli bir teknik
zorlugu olusturuyor.

Algoritma Geligtirme

Yapay zeka tabanli analiz
algoritmalarnin, karmasik kavsak ve
sehir yapilarini dogru sekilde
algilayabilmesi icin strekli
gelistirilmesi gerekiyor.

Altyapi Gereksinimleri

Yuksek ¢ozUnuarlUklG gorantulerin ve
video akislarinin gercek zamanli
olarak islenebilmesi icin guclu
bilisim altyapisi ve bant genisligi
gerekiyor.

Entegrasyon Zorluklari

Farkli donanim ve yazilim
bilesenlerinin birbirleriyle sorunsuz
sekilde calisacak sekilde entegre
edilmesi buyuk 6nem tasiyor.
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Sonug ve gelecek
projeksiyonliari

] Entegre Cozumler

Gelecekte, goruntu isleme, yapay zeka ve drone teknolojilerinin
daha entegre ve akilli ¢cozUmler sunacagi dngorultyor.

2 Artan Veri Kullanimi

Toplanan veriler kullanilarak kavsak ve sehir planlama i¢in daha
kapsamli analizler yapilabilecek.

3 Optimizasyon ve Otomasyon

Teknolojik gelismeler sayesinde trafik akisi, altyapi planlamasi
ve pek ¢ok sureci otomatik hale getirmek mumkun olabilecek.
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